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MOTOR (FAZ) KORUMA ve

FAZ SIRASI ROLELERI
MKS SERISIi

Genel

Sanayi tesislerimizde yaygin olarak kullanilan elektrik motorlorinin iki faza kalarak
asiri isinmasi ve yanmasi sikca karsilasilan ariza kaynaklarindan biridir. Motor
korumasinda sikga kullanilan “termik manyetik réle” gerek elektro-mekanik yapisi,
gerekse demeraj akiminin karsilanabilmesi igin akim ayarinin ytksek tutulmasi
nedeniyle, koruma isleminde yetersiz kalmaktadir.

Bu olumsuz etkileri ortadan kaldiracak sekilde tasarlanmis olan “nétr'lt MKS-01 ve
MKS-03” Motor Koruma Roleleri asagidaki koruma fonksiyonlarini yerine getirir.

1- Gerilim Dengesizligi (Ayarlanamaz)
MKS-01 ve MKS-03'de nétr baglantisi vardir.
Faz-Notr arasi gerilim dengesizligi (sabit);
MKS-03 igin %40, MKS-01 i¢in %20’den fazla oldugu anda ¢ikis rélesi motoru
deyreden c¢ikartir.

Ug fazl sistemlerde gerilim dengesizligi (asimetri);
e YUklerin fazlara dengesiz baglanmasi sonucu olusabilecegi gibi,
e Uc fazll motorlarda fazlardan birinin kesilmesi durumunda da olusur. Bu durumda
kesilen faza ait motor sargi ucunda, motorun diger sargilari Uzerinden indtklenerek
dénen gerilim goruldr. Bu gerilim degeri motorun cinsine ve yik durumuna goére
degisir.

Faz yoklugu veya herhangi bir sebepten olusabilecek faz-nétr arasi gerilim
dengesizligi cihaz icin belirlenen asimetri degerinden kigukse ¢ikis rélesi ¢ekilidir.
Eger gerilim dengesizligi cihazin asimetri degerini asarsa cikis rélesi birakir ve motor
devre disi kalir.

Uygulamalarinizda; motorun iki faza kalmasi esnasinda motorun diger sargilarindan
indiklenen gerilim degerini de g6z 6ninde bulundurarak uygun cihazi kullaniniz.
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Gerilim dengesizligi motor sargi sicakliginin belli bir miktar artmasina ve
dolayisiyla motor giiciiniin diigsmesine neden olur.

2. Faz sirasi (sadece MKS-03 tl[)lnde)

Faz sirasinin ters oldugu durumlarda (yani L1, L2, L3, saat yénunde degil ise) motor
devreye alinmaz. Herhangi bir nedenle faz sirasi bozulursa motor gecikmesiz olarak
devreden cikarilir.
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Teknik Bilgi

Isletme Gerilimi (Un)

: 3 faz + ndtr 220 VAC
4 kablo yildiz baglanti
:(0.8-1.2)x Un
: 50/60 Hz
: 1 NO 5A, 1250 VA (MKS-03 PK15 icin)
1 NO 8A, 2000 VA (MKS-01 PK15, MKS-01/03 PK22 icin)
: Yesil LED
Role gekili iken yanar, role biraktigi zaman(hatali
durumlarda) séner

Isletme Aralig
Isletme Frekansi
Kontak Tipi

Uyari LED’leri

Gecikme Zamani

Ortam Sicakligi

Koruma Sinifi : 0

Boyutlar : Tip PK 15, PK 22

Baglanti Sekli : Klemensli, klemens rayina montaj, (Panoya vida ile montaj
adaptor parcasl ile mumkundur.) Bakiniz Sekil 1

: 2.5 kg. (Bir kolide 24 adet PK 15)
1.3 kg. (Bir kolide 24 adet PK 22)

Baglanti Semalari (Connection Diagrams)

Koli Agirhigi

PK 15/PK 22

Givenli Kullanim ve Kurma I¢in Uyarilar
Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde yaralanma veya éliimle sonuglanabilecek
durumlar ortaya cikabilir.
¢ Cihaz lizerindeki herhangi bir islemden 6nce tiim besleme gerilimlerini kesiniz.
¢ Cihaz sebekeye bagl iken 6n paneli ¢cikarmayiniz.
¢ Cihazi solvent veya benzeri maddelerle temizlemeyiniz. Cihazi temizlemek icin sadece
kuru bez kullaniniz.
¢ Cihazi calistirmadan 6nce baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.
¢ Cihazi panoya monte ediniz.
¢ Cihazinizdaki herhangi bir sorunda yetkili saticinizla temas kurunuz.

PHASE FAILURE and

PHASE SEQUENCE DEVICES (SLIMLINE)
MKS SERIES

General

One of the common faults faced in industrial plants is over-heating and burning of
3 phase motors due to the phase failure. “Thermic-magnetic device” which is an
essential element in motor protection is generally too slow due to both its electro-
mechanical structure and the use of high current setting range to assure demarrage
without tripping. Designed to eliminate these disadvantages, MKS-01 and MKS-03
has below properties.

1. Voltage Unbalance (Not Adjustable)
MKS-01 and MKS-03 have neutral connection.
Unbalanced voltage for Phase-Neutral (fixed). When the value exceeds the 40%
for MKS-03 or 20% for MKS-01 output relay switches-off the motor.

Unbalanced voltage may occured when;
® The mains are loaded with unbalanced distribution,
® One of the 3-phase of motor has lost. In this case, some amount of voltage which
produced by other phases will be inducted on the lost phase. Amount of this value
depends on both the motor type and amount of load.

Output relay is activated when a phase has lost or an unbalanced phase-neutral
value, which is occured with any reason, is smaller than the Asymetrical value which
is defined for the device. If this unbalanced voltage exceeds the adjusted Asymetrical
value, output will release itself and motor will be Switched-off.

In Applications; a proper device must be used regarding to the inducted voltage
value in two-phase which are remained after the other one has lost.
Vit
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The voltage asymmetry causes the rise in motor temperature and a reduction of
the rated motor power.

2. Phase Sequence (only MKS-03)

When the phase sequence is correct (L1, L2, L3, in clockwise direction) the output
relay is activated; however, if the sequence is changed by any reason, the output
relay switches OFF immediately.
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Technical Data
Rated Voltage (Un) : 3 phase+neutral 220 VAC, 230 VAC, 240 VAC
4 wire star connection
:(0.8-1.2)xUn
: 50/60 Hz
-1 NO with 5A, 1250 VA (for MKS-03 type PK 15)
1 NO with 8A, 2000 VA (for MKS-01 type PK15)
(for MKS-01/03 type PK22)
: LED Green, normally ON
(OFF for any fault)
Tripping Time :0.2s
Ambient Temperature: -5 °C to +50 °C
Protection Class 1P 20
Dimensions - Type PK 15, PK 22
Installation : Slimline, Terminal (Panel mount is available with
the plastic adapter part.) Refer to fig. 1
Weight 1 2.5Kkg (24 pcs. in 1 box type PK 15)
1.3kg (24 pcs. in 1 box type PK 22)

PRECAUTIONS FOR INSTALLATION AND SAFE USE

Failure to follow those instructions will result in death or serious injury.

* Disconnect all power before working on equipment.

* When the device is connected to the network, do not remove the front panel.

* Do not try to clean the device with solvent or the like. Only clean the device
with a dried cloth.

* Verify correct terminal connections when wiring.

* Electrical equipment should be serviced only by your compedent seller.
No responsibility is assured by the manufacturer or any of its subsidiaries for
any consequences arising out of the use of this material.

* Mount device to the panel.

Boyutlar
(Dimensions)

Operating Range
Rated Frequency
Output Contacts

Warning LEDs

ﬂ

«
TIP PK 15
(TYPE PK 15)

Sekil 1
(Fig. 1)
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MOTOR (FAZ) KORUMA ROLELERI

MK-05/ 05P / 06 / 06P, MKC-05 / 05P / 06 / 06P

Genel
Sanayi tesislerimizde yaygin olarak kullanilan elektrik motorlarinin iki faza kalarak
asir 1Isinmasi ve yanmasi sikga karsilasilan ariza kaynaklarindan biridir. Motor
korumasinda sikca kullanilan “termik manyetik réle” gerek elektromekanik yapisi,
gerekse demeraj akiminin karsilanabilmesi igin akim ayarinin yiksek tutulmasi
nedeniyle, koruma isleminde yetersiz kalmaktadir.
Bu olumsuz etkileri ortadan kaldiracak sekilde tasarlanmis bulunan MK-05,
MKC-05, MKC-06, MK-06 Motor Koruma Rdleleri agagidaki koruma fonksiyonlarini
yerine getirir:
1- Gerilim Dengesizligi (Ayarlanabilir)

Ug fazli sistemlerde gerilim dengesizligi (asimetri);
e Yuklerin fazlara dengesiz baglanmasi sonucu olusabilecegi gibi,
e Uc fazli motorlarda fazlardan birinin kesilmesi durumunda da olusur. Bu durumda
kesilen faza ait motor sargr ucunda, motorun diger sargilari tzerinden induklenerek
dénen gerilim gorulir. Bu gerilim degeri motorun cinsine ve yuk durumuna gére
degisir.

Faz yoklugu veya herhangi bir sebepten olusabilecek faz-faz arasi gerilim
dengesizligi kullanicinin ayarladigi asimetri degerinden kicukse ¢ikis rolesi ¢ekilidir.
Eger gerilim dengesizligi ayarlanan asimetri degerini (%5-15) asarsa; cikis rolesi
ayarlanan zaman gecikmesi (0,1-10sn.) sonunda birakir ve motor devre disi kalir.
Cihazin rolesi birakir, réle LEDi séner, Asimetri Hatas! ikaz LEDi yanar. Eger gerilim
dengesizligi zaman gecikmesi bitmeden ayarlanan degerin altina inerse ¢ikis rolesi
cekili kalir ve motor devreden cikartiimaz.

Uygulamalarinizda; motorun iki faza kalmasi esnasinda motorun diger sargilarindan
induklenen gerilim degerini de g6z 6ntnde bulundurarak cihaz Uzerinden uygun
asimetri degerini ayarlayiniz.

|V 31 -V’ L12|
VRef

Asimetri % = x 100

Vget = 380 VAC

Gerilim dengesizligi motor sargi sicakliginin belli bir miktar artmasina ve dolayisiyla
motor gicunun dismesine neden olur.

Asimetri sinir degerleri kullanici tarafindan %5 ile %15 arasinda ayarlanabilir. Histerisis
%20 dir.

Ornek : 3 x 380 V'luk sebekede %10 asimetri varsa tek fazdaki agma degeri

380-( 380 x %10 )= 342 V olarak hesaplanir. Bédylece devreye alma degeri :

342 + (1342 x 10% x %20 )= 348.8 V olacaktir.

2- Faz sirasi

Faz sirasinin ters oldugu durumlarda (L1, L2, L3 saat ydontnde degil) motor devreye
alinmaz. Herhangi bir nedenle faz sirasi bozulursa motor gecikmesiz devreden
cikarilir. Cihazin rélesi birakir, Role LED'i séner, faz sirasi hatasi ikaz LED’i yanar.

3- PTC korumasi (sadece MK-05P, MKC-05P, MKC-06P ve MK-06P
tipinde
I\/Igtor sa)rg| sicakligi PTC’nin sicaklik sinir degerini asarsa motor gegikmesiz olarak
devreden gikartilir. Cihazin rolesi birakir, Role LED'i soner.
Bu ¢zellik sadece MK-05P, MKC-05P ve MK- OGP MK% OGP de yer almaktadir.
Degisik sicaklik sinir degerlerme (110 0C,120°C, 130 ) sahip t¢ PTC'nin direnc
- sicaklik degisimleri asagidaki sekilde verilmektedir.
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4- Yetersiz Besleme Voltaji

PK21 kutusunda MK-05 ile MK-05P cihazlarinda L1 fazi, MKC-05 ile

MKC-05P cihazlarinda L3 fazi besleme fazidir. Besleme fazi cihazin isletme geriliminin
PK21 kutusunda MK’lar ve MKC'ler igin %60-65'in altina dustigu zaman réle
gecikmesiz agma yapar ve hata LED'leri sirayla yanip sénmeye baglar.
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Giivenli Kullanim ve Kurma Igin Uyarilar

Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde yaralanma veya éliimle sonuclanabilecek

durumlar ortaya cikabilir.

¢ Cihaz lizerindeki herhangi bir islemden 6nce tiim besleme gerilimlerini kesiniz.

¢ Cihaz sebekeye bagl iken 6n paneli ¢cikarmayiniz.

¢ Cihazi solvent veya benzeri maddelerle temizlemeyiniz. Cihazi temizlemek icin
sadece kuru bez kullaniniz.

* Cihazi calistirmadan 6nce baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.

¢ Cihazi panoya monte ediniz.

e Cihazinizdaki herhangi bir sorunda yetkili saticinizla temas kurunuz.

Baglanti Semalari

-NWws

S S
MK-06/06P -LZ
e

—-NWws

start LF
1
L2 10

L3

1. GUg LED'i ; Besleme gerilimi varsa yanar. 7. (1) No'lu kontak normalde kapali
2. Role LED'i ; Role cekili oldugunda yanar. 8. Zaman gecikmesi ayar potu

3. Faz Sirasi Ikaz LED'i; Ters faz durumunda (0.1sn-10sn)
yanar. 9. Asimetri ayar potu(%5-%15)
4. Asimetri Hata Ikaz LED'i; Ayarlanan 10. L1, L2, L3. faz konnektoru
asimetri degeri aslldiginda yanar. 11. N6tr konnektoru
(3 ve 4 no'lu LED'ler faz hatasi (Yalnizca 05 ve 05P serisi icin)
durumunda ayni anda yanar.) 12. PTC baglantisi
5. (3) No'lu kontak normalde acik (Sadece P modellerinde)
6. (2) No'lu kontak ortak *(MK-05P, MK-06P, MKC-05P ve

MKC-06P tip role ile
PTC kullaniimadiginda PTC
konnektorleri kisa devre edilmelidir.)
Teknik Bilgi
Isletme Gerilim (Un) :220 VAC (MK-05/05P, MKC-05/05P)
3 faz ve notr, yildiz baglanti

120 VAC (MKC-05/05P Ozel dizayn)
3 faz ve notr, yildiz baglanti

380 VAC (MK-06/06P, MKC-06/06P)
3 faz, U¢cgen baglanti

440 VAC (MKC-06/06P Ozel dizayn)
3 faz, Gggen baglant

220 VAC (MKC-06/06P Ozel dizayn)
3 faz, U¢cgen baglanti
Koruma rélesinin |§Ietme gerilimi korunan sebekeden saglanir.

Isletme Araligi :(0.9-1.1)x Un
Isletme Frekansi : 50/60 Hz
Kontak Tipi -1 Enversor, 8A, 2000 VA resistif yik igin
Gecikme Zamani :0.1-10 sn ( Ayarlanabilir)
Asimetri Araligi : %5- %15 ; 3x380V (3x415V)
Faz Sirasi Korumasi : Var
Ortam Sicaklig! :-59C; +50°C
Koruma Sinifi (1P 20
Boyutlar : Tip PK 21 (MK-05/05P ve MK-06/06P igin)
Tip PK 25 (MKC-05/05P ve MKC-06/06P icin)
Baglanti Sekli : Pano igine dikey veya klemens rayina
Agirhik : 0.3 kg (MK-05/05P/06/06P igin)
0.2 kg (MKC-05/05P/06/06P icin)
Boyutlar
58 mm
s EEEEEEE 000000

o TiP PK21 £l £ EE

@ 2 TIP PK25 g I

hA e B HJ

< > |e—pr—>1 ‘ 000000
44 35 =i
80 | % 35 mm|

A2910/ Rev.6










MOTOR (FAZ) KORUMA ve

FAZ SIRASI ROLELERI
MKS SERISIi

Genel

Sanayi tesislerimizde yaygin olarak kullanilan elektrik motorlorinin iki faza kalarak
asiri isinmasi ve yanmasi sikca karsilasilan ariza kaynaklarindan biridir. Motor
korumasinda sikga kullanilan “termik manyetik réle” gerek elektro-mekanik yapisi,
gerekse demeraj akiminin karsilanabilmesi igin akim ayarinin ytksek tutulmasi
nedeniyle, koruma isleminde yetersiz kalmaktadir.

Bu olumsuz etkileri ortadan kaldiracak sekilde tasarlanmis olan “nétr'lt MKS-01 ve
MKS-03” Motor Koruma Roleleri asagidaki koruma fonksiyonlarini yerine getirir.

1- Gerilim Dengesizligi (Ayarlanamaz)
MKS-01 ve MKS-03'de nétr baglantisi vardir.
Faz-Notr arasi gerilim dengesizligi (sabit);
MKS-03 igin %40, MKS-01 i¢in %20’den fazla oldugu anda ¢ikis rélesi motoru
deyreden c¢ikartir.

Ug fazl sistemlerde gerilim dengesizligi (asimetri);
e YUklerin fazlara dengesiz baglanmasi sonucu olusabilecegi gibi,
e Uc fazll motorlarda fazlardan birinin kesilmesi durumunda da olusur. Bu durumda
kesilen faza ait motor sargi ucunda, motorun diger sargilari Uzerinden indtklenerek
dénen gerilim goruldr. Bu gerilim degeri motorun cinsine ve yik durumuna goére
degisir.

Faz yoklugu veya herhangi bir sebepten olusabilecek faz-nétr arasi gerilim
dengesizligi cihaz icin belirlenen asimetri degerinden kigukse ¢ikis rélesi ¢ekilidir.
Eger gerilim dengesizligi cihazin asimetri degerini asarsa cikis rélesi birakir ve motor
devre disi kalir.

Uygulamalarinizda; motorun iki faza kalmasi esnasinda motorun diger sargilarindan
indiklenen gerilim degerini de g6z 6ninde bulundurarak uygun cihazi kullaniniz.
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Gerilim dengesizligi motor sargi sicakliginin belli bir miktar artmasina ve
dolayisiyla motor giiciiniin diigsmesine neden olur.

2. Faz sirasi (sadece MKS-03 tl[)lnde)

Faz sirasinin ters oldugu durumlarda (yani L1, L2, L3, saat yénunde degil ise) motor
devreye alinmaz. Herhangi bir nedenle faz sirasi bozulursa motor gecikmesiz olarak
devreden cikarilir.

Fonksiyon Diyagrami
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Teknik Bilgi

Isletme Gerilimi (Un)

: 3 faz + ndtr 220 VAC
4 kablo yildiz baglanti
:(0.8-1.2)x Un
: 50/60 Hz
: 1 NO 5A, 1250 VA (MKS-03 PK15 icin)
1 NO 8A, 2000 VA (MKS-01 PK15, MKS-01/03 PK22 icin)
: Yesil LED
Role gekili iken yanar, role biraktigi zaman(hatali
durumlarda) séner

Isletme Aralig
Isletme Frekansi
Kontak Tipi

Uyari LED’leri

Gecikme Zamani

Ortam Sicakligi

Koruma Sinifi : 0

Boyutlar : Tip PK 15, PK 22

Baglanti Sekli : Klemensli, klemens rayina montaj, (Panoya vida ile montaj
adaptor parcasl ile mumkundur.) Bakiniz Sekil 1

: 2.5 kg. (Bir kolide 24 adet PK 15)
1.3 kg. (Bir kolide 24 adet PK 22)

Baglanti Semalari (Connection Diagrams)

Koli Agirhigi

PK 15/PK 22

Givenli Kullanim ve Kurma I¢in Uyarilar
Asagidaki talimatlara uyulmamasi halinde yaralanma veya éliimle sonuglanabilecek
durumlar ortaya cikabilir.
¢ Cihaz lizerindeki herhangi bir islemden 6nce tiim besleme gerilimlerini kesiniz.
¢ Cihaz sebekeye bagl iken 6n paneli ¢cikarmayiniz.
¢ Cihazi solvent veya benzeri maddelerle temizlemeyiniz. Cihazi temizlemek icin sadece
kuru bez kullaniniz.
¢ Cihazi calistirmadan 6nce baglantilarinin dogru oldugunu kontrol ediniz.
¢ Cihazi panoya monte ediniz.
¢ Cihazinizdaki herhangi bir sorunda yetkili saticinizla temas kurunuz.

PHASE FAILURE and

PHASE SEQUENCE DEVICES (SLIMLINE)
MKS SERIES

General

One of the common faults faced in industrial plants is over-heating and burning of
3 phase motors due to the phase failure. “Thermic-magnetic device” which is an
essential element in motor protection is generally too slow due to both its electro-
mechanical structure and the use of high current setting range to assure demarrage
without tripping. Designed to eliminate these disadvantages, MKS-01 and MKS-03
has below properties.

1. Voltage Unbalance (Not Adjustable)
MKS-01 and MKS-03 have neutral connection.
Unbalanced voltage for Phase-Neutral (fixed). When the value exceeds the 40%
for MKS-03 or 20% for MKS-01 output relay switches-off the motor.

Unbalanced voltage may occured when;
® The mains are loaded with unbalanced distribution,
® One of the 3-phase of motor has lost. In this case, some amount of voltage which
produced by other phases will be inducted on the lost phase. Amount of this value
depends on both the motor type and amount of load.

Output relay is activated when a phase has lost or an unbalanced phase-neutral
value, which is occured with any reason, is smaller than the Asymetrical value which
is defined for the device. If this unbalanced voltage exceeds the adjusted Asymetrical
value, output will release itself and motor will be Switched-off.

In Applications; a proper device must be used regarding to the inducted voltage
value in two-phase which are remained after the other one has lost.
Vit
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The voltage asymmetry causes the rise in motor temperature and a reduction of
the rated motor power.

2. Phase Sequence (only MKS-03)

When the phase sequence is correct (L1, L2, L3, in clockwise direction) the output
relay is activated; however, if the sequence is changed by any reason, the output
relay switches OFF immediately.
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Technical Data
Rated Voltage (Un) : 3 phase+neutral 220 VAC, 230 VAC, 240 VAC
4 wire star connection
:(0.8-1.2)xUn
: 50/60 Hz
-1 NO with 5A, 1250 VA (for MKS-03 type PK 15)
1 NO with 8A, 2000 VA (for MKS-01 type PK15)
(for MKS-01/03 type PK22)
: LED Green, normally ON
(OFF for any fault)
Tripping Time :0.2s
Ambient Temperature: -5 °C to +50 °C
Protection Class 1P 20
Dimensions - Type PK 15, PK 22
Installation : Slimline, Terminal (Panel mount is available with
the plastic adapter part.) Refer to fig. 1
Weight 1 2.5Kkg (24 pcs. in 1 box type PK 15)
1.3kg (24 pcs. in 1 box type PK 22)

PRECAUTIONS FOR INSTALLATION AND SAFE USE

Failure to follow those instructions will result in death or serious injury.

* Disconnect all power before working on equipment.

* When the device is connected to the network, do not remove the front panel.

* Do not try to clean the device with solvent or the like. Only clean the device
with a dried cloth.

* Verify correct terminal connections when wiring.

* Electrical equipment should be serviced only by your compedent seller.
No responsibility is assured by the manufacturer or any of its subsidiaries for
any consequences arising out of the use of this material.

* Mount device to the panel.

Boyutlar
(Dimensions)

Operating Range
Rated Frequency
Output Contacts

Warning LEDs

ﬂ

«
TIP PK 15
(TYPE PK 15)

Sekil 1
(Fig. 1)
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